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SORULAR 

 
S.1.  Doğrusal denklem sistemi Ax = b ile ilgili olarak, 
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(a)  Denklem sisteminin homojen, özel ve tam çözümlerini elde ediniz. (15p) 
(b) A matrisinin rank’ı nedir? Niçin, açıklayınız? (5p)  
(c)  A matrisinin dört temel alt uzayının boyutlarını veriniz. (5p)  
(d) A matrisinin sıfır ve sol sıfır uzaylarını tanımlayınız. (5p) 
(e)  A matrisinin dört temel alt uzayının bazlarını bulunuz. (10p) 

             
S.2. t = {1, 2, 3} anlarında ölçülen örnek değerleri sırasıyla b = {–1, 3, 4} olduğuna göre, 

       (a) En küçük kareler yaklaşımı ile bu ölçümlere en iyi uyan doğru denklemi b̂ = C + Dt ’yi 
tanımlayınız. (15p) 

       (b) (a)’da bulduğunuz doğru denklemini kullanarak b değerlerinin en küçük kareler yaklaşığı olan 

b̂  değerlerini elde ediniz ve hata vektörünü bulunuz. Tüm sonuçları aynı grafik üzerinde 
veriniz. (5p) 

 

S.3. Aşağıda verilen A matrisinin determinantını ve rank’ını bulunuz. Bu matrisin satır ve sütunları 
       lineer bağımsız mıdır? Nedenini açıklayınız. (15p) 
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S.4. Aşağıdaki A matrisi ile ilgili olarak 
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(a) A matrisini, A = LU biçiminde çarpanlarına ayırınız. (10p) 

(b) A matrisinin determinantını ve tersini kofaktör bileşenlerini bularak elde ediniz. (15p) 

 












